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1 Czesc ogodlna
1.1 Nazwa nadana zamdwieniu przez zamawiajacego

Rozbudowa budynku przedszkola o budynek ziobka oraz budowa niezbednej
infrastruktury technicznej, parkingéw i placu zabaw w ramach programu "Aktywny
Maluch 2022 - 2029"

1.2 Przedmiot
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem montazu urzadzania dzwigowego — wind osobowych.

1.3 Zakres zastosowania ST

Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1. Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji
mogg mie¢ miejsce tylko w przypadkach matych prostych robdt i konstrukcji drugorzednych o
niewielkim znaczeniu, dla ktorych istnieje pewno$¢, ze podstawowe wymagania beda spetnione przy
zastosowaniu metod wykonania na podstawie dos$wiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki
budowlanej.

1.4 Zakres robot objetych ST

Specyfikacja obejmuje wszystkie czynno$ci umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie szybu
windowego wraz z dzwigiem osobowym.

W zakres robot wchodza:

montaz windy ze sterowaniem

montaz szybu windowego

1.5 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami oraz z okresle-
niami podanymi w ST Wymagania Ogolne

1.6 Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjy
Projektowa, ST, poleceniami Konstruktora i sztukg budowlana.

Dokumentacja projektowa, Specyfikacja oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora
nadzoru Wykonawcy stanowig cze$¢ umowy, wymagania wyszczegdlnione w chocby jednym z nich sg
obowiazujace dla Wykonawcy, tak jakby zawarte byty w catej dokumentaciji.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za zabezpieczenie i ochrone miejsca prowadzenia robot
budowlanych, nieuniemozliwiajgce dostep osdéb postronnych do rejonu prowadzenia prac. Koszt
zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wigczony w cene
umowy.

W trakcie prowadzenia robdt budowlanych Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania
odpowiednich zasad bezpieczefistwa i higieny pracy oraz ochrony przeciwpozarowej, oraz do
prowadzenia robdt w sposdb nie stwarzajgcy zagrozen dla osdb trzecich i chronigcy otaczajgce mienie
przed uszkodzeniami.

Przez caty okres robdt Wykonawca bedzie utrzymywat w ich obszarze sprawny sprzet
przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy.

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszystkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego. Stosowanie przepisow ochrony Srodowiska ma byC szczegdlnie
stosowane przy: lokalizacji baz, sktadowisk, drog dojazdowych

zabezpieczeniu przed: wystgpieniem pozaru, zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robdét.

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST Wymagania Ogoéine



2. Wymagania szczegotowe dotyczace wlasciwosci wyrobow budowlanych

Wymagania szczegotowe zwigzane z materiatami i wyrobami

Materialy uzyte do wykonania dzwigu osobowego powinny posiada¢ certyfikaty na znak bezpieczen-
stwa, wykazujgcy zgodnos¢ z kryteriami technicznymi europejskich norm i aprobat technicznych oraz
mie¢ $wiadectwo o dopuszczeniu do stosowania w budownictwie.

Wszystkie materiaty oraz urzadzenia zastosowane na budowie muszg spetnia¢ wytyczne unijne oraz
lokalne przepisy polskie.

Specyfikacja techniczna windy
Po wykonaniu wszystkich robot zwigzanych z szybem i fgcznikiem nalezny zamontowac winde. Dzwig
powinien by¢ zamontowany przez specjalistyczng firme.

Parametry dzwigu nie moga by¢ gorsze niz:

Dzwig - osobowy, przystosowany do przewozu osob niepetnosprawnych; w wykonaniu anty-
wandalowym i przystosowany do uzytku przez osoby niepetnosprawne

Lokalizacja wciggarki - w gornej czesci szybu/w nadszybiu

Udzwig - SW1 - 1000 kg, SW2 - 1000 kg,

Tlo$¢ osdéb - SW1 - 12, SW2 - 12

Predkos¢ - 1 m/s

Wysokos¢ podnoszenia - SW1 4,05 m, SW2 7,65 m

Liczba przystankéw/liczba wejs¢ frontowych - SW1 - 2; SW2 - 3

Typ sterowania - Zbiorcze w gore i w dét, dzwig pojedynczy

Wymiary szybu - SW1 - 1800 mm x 2450 mm; tolerancja +/- 25 mm, SW2 - 1800 mm x 2450
mm; tolerancja +/- 25 mm

Glebokos$¢ podszybia - SW1 - 1100 mm; SW2 - 1100 mm mierzone od posadzki najnizszego
przystanku wykonczonej posadzki do poziomu posadzki podszybia

Konstrukcja szybu - zelbetowa

Naped - bezreduktorowy, trojfazowy silnik synchroniczny ze zintegrowanym kotem ciernym,
wykonanym z odlewu odpornego na Scieranie. Podwojny uktad hamulcow elektromagnetycz-
nych. Okfadziny szczek hamulcowych wykonane z materiatu niezawierajgcego azbestu. Reczne
luzowanie hamulcéw w sytuacjach awaryjnych.

Moc wyjéciowa napedu - max 5.7 kW,

Prad znamionowy/rozruchowy z o$wietleniem szybu - 19 A / 21 A,

Gtéwne bezpieczniki - 16A,

Zasilanie napedu - 3x400 V / 50 Hz

Oswietlenie - 230 V / 50 Hz

Prowadnice - Wsporniki mocowane za pomocg kotew rozpreznych; prowadniki SLG 20.
Przeniesienie napedu - Liny z zawieszeniem sprezynowym zapewniajgce réwnomierne obcigze-
nie uktadu linowego oraz minimalne ich wydiuzenie. Ukfad linowy wykonany z przetozeniem
2:1. Nie dopuszcza sie stosowania lin w otulinie lub paséw ze wzgledu na ich ograniczong zy-
wotnosc i brak autoryzowanych zamiennikéw. (koszt elementdw eksploatacyjnych).

Wymiary kabiny - SW.01 - 1100 mm szeroko$¢ x 2100 mm gtebokos¢ x 2100 mm wysoko$¢,
SW2 - 1100 mm szeroko$¢ x 2100 mm gtebokos$¢ x 2100 mm wysokosé

Wymiary drzwi - SW1 - 900 mm szeroko$¢ x 2100 mm wysokos$¢; SW2 - 900 mm szeroko$¢ x
2100 mm wysokos¢;

Mocowanie drzwi - kotwy rozprezne

Typ progu na przystanku

Panel serwisowy i uwalniania awaryjnego - Panel serwisowy zabudowany w ramie drzwi przy-
stankowych na najwyzszym przystanku. Wykonany ze stali nierdzewnej z wyttoczonym wzo-
rem (K) jak drzwi i rama drzwi przystankowych. Nie dopuszcza sie montazu panelu serwiso-
wego na Scianach szybu w innym miejscu niz rama drzwi lub w osobnym pomieszczeniu. W
przypadku kazdego urzadzenia dzwigowego nalezy zapewni¢ swobodny dostep do przestrzeni
konserwacyjnych dzwigu, w tym do wszystkich drzwi przystankowych na potrzeby prowadze-
nia prac konserwacyjnych oraz w celu zapewnienia ewakuacji zgodnie z normg EN81-20. Ja-
kiekolwiek zmiany w zakresie powyzej opisanego dostepu w projekcie dzwigéw oraz ich oto-
czenia (np. uktad mieszkan, holi windowych, aranzacja tzw. Penthouse itp.) muszg by¢ kon-



sultowane z producentem dzwigu przed ich wprowadzeniem, a w przypadku dzwigéw bedg-
cych w eksploatacji takze z UDT. Zmiany projektowe moga wptywac na koszt urzadzenia, po-
wodowac koniecznosS¢ przeprojektowania urzadzenia badz otoczenia szybu, lub tez uniemozli-
wi¢ prawidtowg eksploatacje.

Elementy wystroju
Kabina
«  Pionowe panele $cian
- Sciany kabiny ze stali nierdzewnej, odporne na odciski palcéw, w kolorze miedzianym.

Sufit i oswietlenie kabiny
Sufit z oSwietleniem liniowym LED PCB, wandaloodporny ze stali nierdzewnej szczotkowanej.

Podloga kabiny
Materiat - kompozyt kamienny, ciemny kolor.

Dodatkowe elementy wyposazenia kabiny
«  Lustro na tylnej Scianie na catg szerokos¢ i wysokosé¢
« Porecz na lewej Scianie; z zaokraglonymi zakofczeniami wykonana z stali nierdzewnej szczot-
kowanej, w ciemnym kolorze
» Listwy przypodtogowe ze stali nierdzewnej szczotkowanej, w ciemnym kolorze

Drzwi przystankowe
» Dwupanelowe centralne; bez klasyfikacji ogniowej
* Rama drzwi - Stal nierdzewna w kolorze srebrnym
« Materiat drzwi - Stal nierdzewna, odporna na odciski palcow
«  Prog - Wykonany z profilu stalowego z aluminiowa naktadka wierzchnig

Drzwi kabinowe
»  Dwupanelowe centralne
«  Materiat drzwi - Stal nierdzewna, odporna na odciski palcow
» Prog - Wykonany z profilu stalowego z aluminiowg naktadka wierzchnig

Sygnalizacja w kabinie - panel dyspozycji
« Panel dyspozycji w wykonaniu zgodnym z normg PN-EN 81-71, wyswietlacz matrycowy
przewijany, grubo$¢ widocznej, wystajacej czesci max 2mm
»  Panel na petng wysokos¢ kabiny
»  Obudowa: stal nierdzewna, odporna na odciski palcow, w kolorze miedzianym
*  Przyciski okragte
»  Pod$wietlenie przyciskdw w kolorze biatym
* Oznaczenia pfaskie
*  Przycisk zamykania drzwi
*  Przycisk otwierania drzwi

Sygnalizacja przystankowa - kasety wezwan
»  Grubo$¢ widocznej czesci max 2mm
+ Obudowa: stal nierdzewna, odporna na odciski palcéw
*  Przyciski prostokagtne
«  Podswietlenie przyciskéw w kolorze biatym

Sygnalizacja przystankowa - pietrowskazywacze
» Pietrowskazywacz na przystanku podstawowym, a strzatki kierunku na pozostatych
przystankach
»  Strzatki Kierunku o grubosci widocznej czesci 2 mm.
+ Obudowa: stal nierdzewna, odporna na odciski palcéw
»  Wyswietlacz LCD, czarno-biaty, przewijany
« Sygnalizacja przystankowa montowana na $cianie



- BEZPIECZENSTWO
- Dostepnos¢ i bezpieczenstwo
»  Drzwi kabiny wyposazone w kurtyne $wieting, mocowang do progu
* Dzwonek alarmowy na przystanku podstawowym
» Informacja gtosowa w kabinie
»  Pietrowskazywacz w kabinie z wyswietlaczem matrycowym
« Dwa przyciski bezpieczenstwa STOP w podszybiu
*  tacznos¢ gtosowa (interkom) miedzy kabing a panelem serwisowym
*  Rygiel drzwi kabinowych z urzadzeniem do awaryjnego otwierania
*  Okablowanie do kontroli dostepu za pomocg czytnika kart
»  Whylacznik dzwigu w kabinie na klucz - drzwi pozostajg otwarte, o$wietlenie w kabinie zostaje
wytgczone
»  Okablowanie do monitoringu - kabel zwisowy
* Kamera do monitoringu wewnetrzna
e Czytnik kart kontroli dostepu
*  Modem GSM

Awaryjny naped akumulatorowy
Automatyczny dojazd awaryjny do najblizszego przystanku EBD AB (uwzglednione baterie) przy zaniku
napiecia (w gore lub w dot w zaleznosci od obcigzenia kabiny).

Zabezpieczenia przeciwpozarowe

Zjazd pozarowy na przystanek podstawowy (wg EN81:73 lub 72). Zamawiajgcy musi zapewni¢ bezpo-
tencjatowy sygnat pozarowy doprowadzony na najwyzszy przystanek do szafy sterowej dzwigu oraz
utrzymac zasilanie na czas zjazdu do przystanku ewakuacyjnego (na przyktad poprzez: zasilanie awa-
ryjne; zwtoke czasowg na odciecie zasilania; zasilanie sprzed wylacznika gtdwnego pradu). Po zjezdzie
na przystanek ewakuacyjny kabina zostaje zablokowana z drzwiami otwartymi do czasu odwotania po-
zaru. Po odwotaniu sygnatu dzwig wraca do ruchu automatycznie, przy czym wczesniej wybrane dys-
pozycje zostajg anulowane.

EKOEFEKTYWNOSC
Wentylacja kabinowa
Automatyczne wytgczenie wentylatora w kabinie po zrealizowaniu dyspozycji

Oswietlenie kabiny
Automatyczne wyltgczenie oSwietlenia w kabinie po zrealizowaniu dyspozycji

Hamowanie kabiny
Hamowanie rezystorem (BMV R)

Tryb gotowosci w panelu sterowania dla uktadu napedowego i sygnalizacji
Opcja oszczedzania energii. W tryb standby przechodza: naped oraz sygnalizacja

2 SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST Wymagania ogolne.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystne-
go wptywu na jako$¢ wykonywanych robét, zaréwno w miejscu tych robét, jak tez przy wykonywaniu
czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatow.

3 TRANSPORT I SKEADOWANIE
3.1  Warunki ogdine
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST Wymagania ogdlne.

3.2 Wymagania szczegétowe dotyczace srodkow transportu
Wyroby i materiaty do montazu elementéw centralnego ogrzewania mogg by¢ przewozone jednostka-
mi samochodowymi, kolejowymi i wodnymi.



Nalezy stosowac jedynie takie S$rodki transportu, ktére nie wplywajg niekorzystnie na jakosc¢
materiatow i wykonywanych robdt. Materiaty nalezy zabezpieczy¢ przed ich uszkodzenie,
przemieszczaniem oraz utratg statecznosci podczas transportu.

3.3 Skiadowanie
Urzadzenia nalezy przechowywa¢ w zamknietym, suchym pomieszczeniu.

4 WYKONANIE ROBOT
4.1 Wymagania ogélne
Ogodlne zasady wykonania robdt podano w ST Wymagania ogéline.

4.2 Warunki przystgpienia do montazu
Do rozpoczecia montazu instalacji mozna przystgpi¢ po stwierdzeniu Kierownika Budowy, iz mozliwe
jest wykonanie robot zgodnie z przepisami bezpieczenstwa pracy. Roboty nalezy przeprowadza¢ zgod-
nie z dokumentacjg techniczng. Ewentualne odstepstwa muszg by¢ zaakceptowane przez Inwestora i
projektanta.
Przed przystgpieniem do montazu dzwigu osobowego musza by¢ spetnione nastepujace warunki:
» nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ wymiardw z wymiarami podanymi w dokumentacji projektowej
» szyb dzwigu powinien by¢ zbudowany zgodnie z dokumentacjg projektowa, otwory szybu po-
winny by¢ zabezpieczone
» szyb dzwigu powinien byc¢ czysty i suchy,
» W gornej czesci szybu powinny by¢ zamontowane haki montazowe
« nalezy zapewni¢ dostep do 3-fazowego zrodta zasilania w poblizu szybu
+ na najnizszej kondygnacji, w poblizu szybu nalezy przygotowac pomieszczenie do przechowy-
wania narzedzi i materiatdw montazowych

1.1. Montaz dzwigu

Montaz poprzedzi¢ sprawdzeniem tolerancji wykonania szybu windowego i zamontowania statych ko-
tew i hakéw do montazu urzadzenia dzwigowego zgodnie z instrukcjg Producenta. Szyb dzwigu powin-
ny by¢ wykonane z materiatdw niepylacych lub by¢ zabezpieczony powtoka niepylaca. Zespoty nape-
dowe dzwigu powinny by¢ zamocowane w sposéb uniemozliwiajgc przenoszenie sie drgan na kon-
strukcje budynku. Maszynownia dzwigdw powinna by¢ wyposazona w urzadzenia umozliwiajgce pod-
noszenie elementow instalacji dzwigowych. W szybach dzwigowych mozna umieszczac¢ wytacznie urza-
dzenia i przewody zwigzane z pracg i konserwacjg dzwigu.

Szczegbtowe wymagania, jakim powinny odpowiada¢ pomieszczenia maszynowni oraz szybu dzwigu,
w tym nadszybia i podszybia, okreslajg przepisy o dozorze technicznym.

5 KONTROLA JAKOSCI
Wymagania ogdlne
Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci podano w ST Warunki ogodlne w punkcie 6
Kontrola jakosci robdt obejmuje:
» sprawdzenie zgodnosci wykonania dzwigu osobowego z dokumentacjg projektowa, co do
zgodnosci zabudowanych materiatéw i urzadzen,
« sprawdzenie poprawnosci i jakosci wykonania montazu wszystkich elementow i potgczen,
»  sprawdzenie poprawnosci wykonania mocowan,
«  Wyniki przeprowadzonych badan powinny by¢ ujete w formie protokotu.

6 ODBIOR ROBOT
6.1 Wymagania ogdine
Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robdt podano w ST Wymagania ogdéline.

6.2 Odbior czesciowy

Odbiorowi czesciowemu nalezy poddac te czesci robdt, ktére znikajg w czasie postepu robdt (bruzdy,
przebicia), oraz elementy, ktorych sprawdzenie jest niemozliwe lub utrudnione w fazie odbioru konco-
wego (instalacje prowadzone pod tynkiem, zaizolowane). Kazdorazowo po przeprowadzonym odbiorze
czesciowym nalezy sporzadzi¢ protokdt i dokonaé wpisu w dzienniku budowy.

6.3 Odbior ostateczny (koncowy)
Przy odbiorze koncowym nalezy przedtozy:



«  protokoty odbioréw czesciowych,

» dokumentacje techniczng z naniesionymi na niej zmianami i uzupetnieniami w trakcie
wykonania robot,

» dziennik budowy.

W szczegolnosci nalezy skontrolowac:

»  uzycie whasciwych materiatdw i urzadzen,

- prawidtowo$¢ wykonania potaczen,

« zgodnos$¢ wykonania szybu windowego z dzwigiem osobowym z dokumentacjg projektowa.

7 PRZEPISY ZWIAZANE
7.1 Normy

PN EN81 -1,2:2002

* PN EN81-28:2004

* PN-IEC 60364



	Materiały użyte do wykonania dźwigu osobowego powinny posiadać certyfikaty na znak bezpieczeństwa, wykazujący zgodność z kryteriami technicznymi europejskich norm i aprobat technicznych oraz mieć świadectwo o dopuszczeniu do stosowania w budownictwie.

